
DESCOMPOSICION LU (DOOLITTLE) 

	 	 		 	 	 	   

Se resuelven dos sistemas de ecuaciones lineales:  

		 	 	 	 	   	
		 	 	 	 	    

Matriz triangular superior “U” (upper): 

 

Matriz triangular inferior “L” (lower): 

 

Como obtenemos las matrices U y L?  

1			; ∈ 1	

				

1
			 ; 	

FACTORIZACION CHOLESKY 

∗ ∗ 	 	  	
	 	 	 	 	 , 	 	  

	   

Se resuelven dos sistemas de ecuaciones lineales: 

		 	 	 	 	  	
		 	 	 	 	   

Matriz triangular inferior “S”: 

 

Como obtenemos la matriz S? 

				

1
			; 	

 

Ventajas y desventajas de cada método? Cantidad de matrices a guardar?  

Características de las matrices recomendadas para el uso de métodos directos? 

Como nos condiciona la condición de una matriz  | |  ? 

 

# # # # # #

0 # # # # #

0 0 # # # #

0 0 0 # # #

0 0 0 0 # #

0 0 0 0 0 #

U =  

1 0 0 0 0 0

# 1 0 0 0 0

# # 1 0 0 0

# # # 1 0 0

# # # # 1 0

# # # # # 1

L =  

# 0 0 0 0 0 # # # # # #

# # 0 0 0 0 0 # # # # #

# # # 0 0 0 0 0 # # # #

# # # # 0 0 0 0 0 # # #

# # # # # 0 0 0 0 0 # #

# # # # # # 0 0 0 0 0 #

S =   ST = 



REFINAMIENTO ITERATIVO DE LA SOLUCION  

Siendo  , 	 	  y  , 	 	 	 , 

Llamamos vector residuo a:   

Llamamos vector desvío a:  	; 	  

 

El proceso iterativo (que no quiere decir que sea un método iterativo para resolver 
SEL), consiste en refinar el desvío de manera tal que el residuo tienda a cero (o sea 
una tolerancia aceptable). Es decir, 

Solución obtenida por un método directo:    

Residuo inicial:   

Obtengo el desvío de la solución inicial resolviendo el sig. SEL:   

Y así comienza el refinamiento iterativo: 

I)   
II)  
III) 		→ 		  
IV) 	 :	

	;	
	 	 							 	 	 	 	 	 	 	 	 	 . 

 
	 	 	 	 :	   

 

	
|

			 			
| |

   

 
Fin proceso iterativo. 
 
 
 
 
 


